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(57) Abstract: The invention relates to a machine for supplying/dispensing containers and long articles in general. The inventive 
machine consists of a hopper (1) into which the objects are dropped in a random manner, said hopper comprising a base (2) which is 
inclined towards an adjustable outlet (3). A unit dispensing element (5) is disposed below the aforementioned outlet and dispenses 
units in the direction of an unloading plate (22) with a grooved front edge (23) which intersects with the blades (1 1) of an elevator 
(6). The distance between said blades is less than double the width of the objects to be handled. The elevator leads to a transfer 
mechanism consisting of a conveyor (27) which also comprises grooved blades (28) and which is disposed on a base plate (29) that 
is bordered by two rails (30) which guide the objects towards a chute (17). Moreover, tilting means are provided in order to tilt 
the objects as they fall through the chute, such that said objects adopt the correct position upon reaching the outfeed conveyor (41), 
between two lateral walls (34). The outfeed conveyor (41) co-operates with another conveyor (36) which is provided with numerous 
push elements (35), the distance between said push elements corresponding to the width of the objects to be conveyed. 



(57) Resumen: A partir de una tolva (1) donde los objetos son vertidos aleatoriamente, con un fondo (2) inclinado hacia unaboca de 
salida (3) regulable, bajo 6sta se establece un dosificador unitario (5) hacia una placa de descarga (22) de borde frontal (23) ranurado, 

Opara cruzamiento con palas (1 1) de un elevador (6), donde dichas palas estan distanciadas en magnitud que no llega al doble de la 
^ anchura de los objetos 
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a manipular, elevador que desemboca en un mecanismo de txansferencia consistente en un transportador (27), tambien con palas 
ranuradas (28) que actua sobre una placa base (29) enmarcada por dos barandillas (30) que conducen los objetos hacia una abertuia de 
cafda (17), con medios que hacen bascular en su cafda a los objetos para que adopten la posici6n correcta al alcanzar un transportador 
de salida (41), entre dos paredes laterales (34), colaborando con dicho transportador (41) otro transportador (36) provisto de una 
pluralidad de empujadores (35) distanciados en magnitud acorde con la anchura de los objetos a transportar. 
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MAQUINA AL IMENTADORA -PI S PENS ADORA DE RECIPIENTES Y 
ARTICULOS ALARGADOS EN GENERAL 

5 DESCRIPCION 

OBJETO DE LA INVENCION 

La presente invencion se refiere a una maquina que 
10 ha sido especialmente concebida para la alimentaci6n de 
objetos alargados, especialmente de recipientes, con o sin 
dif erenciacion geometrica en sua extremos longitudinales, 
incluyendo la recepcion aleatoria de objetos en una tolva de 
acumulacion, la seleccion y posicionado vertical de los 
15 mismos, asi como los medios transportadores de salida para 
dichos objetos. 

La maquina es principalmente aplicable a la 
manipulaci6n de botellas, botes u otros recipientes, tanto 
20 en llneas de envasado como en procesos de serigrafiado o 
etiquetado de los mismos, y en general en todos aquellos 
procesos en los que sea necesario ordenar objetos alargados, 
cualquiera que sea su conf iguracion geometrica. 

25 

ANTECEDENTS S DE LA INVENCION 

Si bien el estado actual de la tecnica permite 
cubrir pr&cticamente cualquier necesidad industrial de 

30 alimentacion de objetos alargados, como por ejemplo 
botellas, las maquinas existentes no siempre son capaces de 
cumplir con determinados requerimientos, como pueden ser la 
alimentaci6n de objetos sin dif erenciacion geometrica en sus 
extremos, efectuar su labor con un bajo nivel de ruidos, 

35 optiraizar la velocidad de desplazamiento de los objetos para 
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minimizar el riesgo de raarcas por roces y golpes en los 
mismos, etc. 

Todas estas maquinas presentan como denominador la 
5 utilizacion de aire comprimido, utilizacion que resulta 
inadecuada en determinadas aplicaciones practicas donde se 
requieren unas optimas condiciones sanitarias, como sucede 
en el caso de la industria f armaceutica. 

10 Estos problemas o limitaciones estan presentes tanto 

en los aliment adores de funcionamiento rotativo comunmente 
utilizados, como en otras soluciones existentes de 
funcionamiento lineal, puesto que en todos ellos el 
desplazamiento de los objetos se efectua en el sentido 

15 longitudinal de los mismos, originandose una elevada 
velocidad en dicho desplazamiento. 

La utilizaci6n masiva de aire comprimido, a la que 
ya se ha hecho menci6n con anterioridad, para efectuar la 
20 seleccion de los objetos es la que, conjuntamente con la 
elevada velocidad de desplazamiento mencionada, producen un 
importante nivel de ruido. 

Maquinas alimentadoras-dispensadoras con la 
25 problematica anteriormente expuesta, aparecen, entre otras, 
en las patentes US-A 4681209; US-A 4463846 y WO 00172616. 

DESCRIPCION DE LA INVENCION 

30 La m&quina alimentadora-dispensadora que la 

invencion propone resuelve de forma plenamente satisf actoria 
la problematica anteriormente expuesta, en los diferentes 
aspectos comentados. 



35 



Especif icamente const ituye un objeto de la invencion 
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el tratamiento respetuoso de los objetos, minimi zando los 
efectos derivados de roces y golpes sobre los mismos. 

Otro objeto de la invencion es la reduocion de ruido 
5 ambiental producido por la m&quina. 

Const ituye a su vez otro objetivo de la invenci6n la 
eliminacion de aire comprimido en aquellos requerimientos 
sanitarios que as! lo precisen. 

10 

Otro objeto es la alimentacion de objetos alargados, 
cualquiera que sea su conf iguracion geometrical 

Finalmente otro objetivo es conseguir un avance 
15 controlado del objeto durante todo el proceso de 
al iment ac i6n . 

Para ello y de forma mas concreta, en la maquina que 
se preconiza se establecen cuatro sectores operativos, un 
20 primer sector de recepcion y preselecci6n de objetos, un 
segundo sector de transf erencia y seleccion de objetos, un 
tercer sector de posicionamiento vertical y un cuarto sector 
de evacuacion o transporte de salida. 

25 En el primer sector participa la ineludible tolva en 

la que los productos son vertidos de manera aleatoria, tolva 
que, de acuerdo con una de las caracteristicas de la 
invenci6n, presenta una abertura inferior para caida de los 
objetos, con la colaboracion de una compuerta regulable, que 

30 permite concretamente variar la longitud de dicha abertura, 
inmediatamente bajo la cual se establece, o bien un 
dosificador de palas o bien un dosificador de vaiv€n, que 
retiene los objetos procedentes de la tolva y los entrega a 
un elevador de preseleccidn. 

35 De acuerdo con otra de las caracteristicas de la 
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invenci6n el elevador, con las clasicas palas arrastradoras 
de los objetos, presenta palas ranuradas que, en combinaci6n 
con un borde asimismo ranurado de la placa suministradora 
proveniente del dosificador, asegura una perfecta toma de 
5 los objetos por parte de dicho elevador, con la 
particularidad ademas de que la distancia entre palas es 
inferior a dos veces el ancho mllximo de los objetos a 
manipular. Las palas de elevador pueden ser planas o adoptar 
un perfil triangular, de mane r a que en este ultimo caso 
10 tambien el distanciamiento entre palas debe ser inferior a 
dos veces la anchura maxima del objeto a manipular. 

El elevador estel ademlls provisto en su inicio de 
paredes laterales regulables, que lo son sobre una guia 
15 ranurada, conjugHndose funcionalmente est as paredes 
regulables del elevador con compuertas del dosificador* 

De acuerdo con otra de las caracteristicas de la . 
invencion a la salida del elevador, provisto de dos traraos 

20 extremos de trayectoria recta y un tramo intermedio de 
trayectoria acusadamente curva, de concavidad superior, se 
establece una pala ranurada de transf erencia que desemboca 
hacia una placa base, con una superficie horizontal, 
ascendente o descendente, enmarcada por una pare j a de 

25 barandillas que forman un embudo cerrado en el sentido de 
avance del objeto, rematandose la citada placa base en una 
abertura de salida para caida de los objetos* 

Esta caida puede producirse por apoyo de los objetos 
30 sobre una de las barandillas laterales y a traves de tan 
solo uno de sus extremos; mediante una varilla situada 
centradamente en la abertura de salida, sobre la que bascula 
el objeto al estar desfasado su centro de gravedad con 
respecto a dicha varilla; o en una tercera alternativa 
35 mediante guias escamoteables que, en funci6n de que se 
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active -una u otra hacen que el objeto caiga en uno u otro 
sentido. 

Bajo la abertura de caida hacia la cinta 
5 transportadora de salida se establecen dos paredes estaticas 
e inclinadas, estando asistida dicha cinta transportadora 
por empuj adores verticales, situados entre las citadas 
paredes estaticas, siendo la distancia entre empuj adores 
equivalente al ancho m&ximo del objeto, y rematandose las 
10 paredes inclinadas en aletas verticales para un perfecto 
guiado de los objetos ya en disposicion vertical. 

Finalmente y de acuerdo con otra de las 
caracterlsticas de la invencion, se ha previsto que los 
15 empuj adores puedan tener hendiduras o estrangulaciones en su 
extremidad inferior, para la ubicacion de soportes 
individuales para los objetos a manipular, en el caso de que 
estos carezcan de estabilidad, o requieran de una 
manipulacion especial que aconseje dichos soportes. 

20 

DBSCRIPCION DE LOS DttBUJOS 

Para complementar la descripcion que se esta 
25 realizando y con objeto de ayudar a una mejor comprension de 
las caracterlsticas del invento, de acuerdo con un ejemplo 
preferente de realizaci6n pr&ctica del mismo, se acompana 
como parte integrante de dicha descripci6n, un juego de 
dibujos en donde con caracter ilustrativo y no limitativo, 
30 se ha representado lo siguiente: 

La figura 1.- Muestra una representacion esquematica 
en perspectiva de una maquina aliment ado ra-dispensadora de 
recipientes y artlculos alargados en general, realizada de 
35 acuerdo con el objeto de la presente invencion. 
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La figura 2.- Muestra un detalle de la maquina de la 
figura anterior/ a nivel de su tolva de alimentacion, 
provista de un dosificador de vaiven que sustituye al 
5 dosificador de palas de la figura anterior. 

La figura 3 . - Muestra un detalle en planta a nivel 
de la zona de salida del dosificador. 

10 La figura 4.- Muestra un detalle parcial, 

esquem&tico y en alzado lateral del elevador de 
preselecci6n . 

La figura 5 . - Muestra una representacion similar a 
15 la figura anterior, en la que se ha variado la conf iguracion 
de las palas de dicho elevador. 

La figura 6.- Muestra un detalle parcial de la 
fijacion de las palas de la figura 4. 

20 

La figura 7.- Muestra un detalle en perspectiva de 
la zona terminal del elevador y de la zona de transf erencia 
y seleccion de objetos, donde se ha representado 
esquematicamente y en alzado lateral uno de dichos objetos. 

25 

La figura 8.- Muestra, tambi6n segun una vista en 
perspectiva, una variante de realizacion en la zona de 
transf erencia y seleccion de objetos. 

30 La figura 9.- Muestra una vista en planta y en 

seccion transversal de otra variante de realizacion del 
sector de transf erencia y selecci6n de objetos de la 
maquina . 



35 



La figura 10.- Muestra un detalle de la mSquina a 
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nivel de union entre el sector de transf erencia y selecci6n 
de objetos y la estacion terminal de posicionamiento 
vertical . 

5 La figura 11.- Muestra un detalle en perfil y en 

planta del inicio de la estacion de posicionado vertical. 

La figura 12.- Muestra un detalle en alzado lateral 
y en planta de los medios de evacuacion o salida, en el caso 
10 especifico en el que esta incorpora soportes individuales 
para estabilizacion de los objetos. 

Las figuras 13 y 14.- Muestran, f inalmente , dos 

variantes de realizacion para las piezas de empuje que 

15 participan en el transportador de saliva, acopladas con 
caracter amovible al correspondiente brazo de fijacion. 

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION 

20 

A la vista de las figuras resenadas y partiendo del 
sector de recepcion y preseleccion de objetos, puede 
observarse como la m^quina que se preconiza estoi constituida 
a partir de una tolva (1) , donde los objetos son vertidos de 

25 manera aleatoria, disponiendo dicha tolva en su parte 
inferior de un piano inclinado (2) que la cierra 
parcialmente, determinando una abertura (3) para caida de 
los objetos en el extremo inferior de dicho piano inclinado. 
Para adecuar la abertura (3) a distintos tamanos de objetos, 

30 se dispone de una compuerta regulable (4) que permite la 
reduccion de la longitud de dicha abertura, manteni^endo 
constante su anchura. 

En la parte inferior de dicha abertura se encuentra 
35 un dispositivo dosif icador (5) , que retiene los objetos 
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procedentes de la tolva (1) y los entrega a un elevador de 
preseleccion (6) , de acuerdo con las necesidades de este, 
necesidades que vienen determinadas por un sensor (7) que 
controla el nivel de objetos al principio del elevador (6) , 
5 dando senal de marcha o paro al accionamiento del 
dosificador (5) a traves del panel de control general de la 
maquina . 

Dicho dosificador (5) est a formado por dos o m&s 
10 palas (8) dispuestas radialmente sobre un eje (9) 
perpendicular al sentido de avance del elevador, y realiza 
las funciones de retencion y dosificaci6n controlada de 
objetos mediante ion movimiento de rotacion. 

15 La zona de calda de los objetos desde el dosificador 

al elevador (6) viene determinada por sendas paredes 
laterales (18) del dosificador y por una placa de descarga 
(22) que const ituye el piano inclinado y descendente hacia 
el elevador, actuando de rampa de calda de los objetos hacia 

20 el mismo. Dicha placa (22) dispone en su parte inferior de 
una zona ranurada (23) que se entrecruza con las palas (11) 
de dicho elevador, en su confluencia con el mismo. 

El accionamiento del dosificador puede ser 
25 cualquiera que produzca un giro continuo susceptible de ser 
detenido segtin la senal procedente del sensor (7) , tal como 
un electromotor o una transmision desde el elevador (€) 
provista de embrague de desconexion. 

30 No obstante, el dosificador puede estar estructurado 

segtin una variante de realizacion mostrada en la figura 2, 
en la que dicho dosificador es de vaiven, y estct constituida 
mediante dos palas (8) unidas al eje de giro y unidas 
tambien entre si por un sector de cilindro (10) , cuya misi6n 

35 es la de impedir que los objetos queden alojados en las 
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zonas donde podrxan resultar danados por las palas en tal 
movimiento de vaiven. Esta variante puede ser accionada 
analogamente a la version de giro continuo o mediante un 
cilindro fluido din^mico. 

5 

El elevador de preseleccion (6) consiste en un 
transportador provisto de palas (11) para el arras tre y 
elevacion de los objetos, cuya conf iguraci6n y disposici6n 
determinan que, al final de la elevacion, se encuentre 
10 alojado como maximo un objeto en el espacio determinado por 
dos palas consecutivas . 

Dichas palas ( 11 ) disponen de unas ranuras ( 12 ) 
complementarias con las ranuras (23) de la placa de descarga 
15 (22) permit iendo su cruce. 

Dicho elevador (6) dispone de una zona de recepci6n 
(13) donde los objetos se sittian en posicion transversal 
abatida respecto al sentido de avance, dentro de los 
20 espacios determinados por las palas (11) . 

La zona de recepcion se caracteriza por su 
conf iguracion rectilinea dispuesta horizontalmente, o en una 
ligera inclinaci6n ascendente para facilitar la entrada de 

25 los objetos en dichos espacios, A continuacion se encuentra 
la zona de preseleccion (14) donde el transportador adquiere 
una conf iguraci6n curvada en sentido vertical hasta alcanzar 
una inclinacion tal que provoca la caida de los objetos mal 
colocados entre las palas o de aquellos objetos que pudieran 

30 estar superpuestos, de manera que al final de la zona de 
preseleccion permanece como maximo un objeto en cada 
espacio. 

La conf iguraci6n curvada de esta zona es 
35 particularmente importante, puesto que las palas adquieren 
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entre si una conf iguracion geometrica radial, con lo que se 
reduce la distancia entre sus extremos superiores o libres, 
favoreciendo la caida de aquellos objetos superpuestos o mal 
ubicados en los espacios determinados por las palas (11) . 

5 

La parte final del elevador esta constituida por un 
nuevo tramo recto (15) que eleva los objetos ya 
preseleccionados hasta la estacion de transf erencia y cuya 
inclinacion coincide con la del extremo superior de la zona 
10 de preseleccion (14) . 

El elevador (6) dispone al menos en sus zonas de 
recepcion y preseleccion de sendas paredes laterales (16) 
que guian la caida de los objetos hasta su correcto 
15 alojamiento entre las palas (11) / siendo regulada la 
distancia de dichas paredes para hacer posible la 
alimentacion, en una misma maquina, de objetos de muy 
distinta longitud. 

20 Dado que la regulacion de dichas paredes (16) debe 

adecuarse en cualquier caso al ancho fijo de descarga del 
dosif icador (5) , las paredes laterales (18) del dosif icador 
disponen de sendas compuertas articuladas (19) que se apoyan 
sobre las paredes laterales (16) del elevador de manera que 

25 al regular la distancia entre las paredes laterales (16) 
aumenta o disminuye la distancia entre ellas, abriendo o 
cerrando las compuertas (19) del dosificador, tal como se 
observa especialmente en la figura 3. 

30 Para que la zona curva de preseleccion (14) pueda 

realizar su cometido, es necesario una distancia util (A) 
entre dos palas (11) consecutivas, tal como muestra la 
figura 4, que no admita mas que un objeto completamente 
ubicado en su interior. Asi pues, la distancia util entre 

35 dichas palas (11) debe ser inferior a dos veces el ancho y 
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el grueso del objeto a seleccionar, entendiendose por 
distancia util (A) la correspondiente al espacio libre 
existente entre las caras anterior y posterior de dos palas 
(11) consecutivas . 

5 

Una variante de dichas palas, la mostrada en la 
figura 5 f contempla una seccion transversal asimetrica (20) 
para las mismas, en la que la cara (B) de la pala empuja el 
objeto mientras que la cara (C) presenta un pendiente que 

10 reduce la anchura del siguiente alojamiento de manera que la 
distancia (D) entre dos palas consecutivas en la parte 
superior de 6stas, puede ser superior a dos veces el 
diametro o ancho del objeto y en cambio la distancia (E) en 
la parte inferior que determina el espacio para que el 

15 objeto quede alojado, se mantiene menor que dos veces su 
diametro o su ancho. 

Esta variante es particularmente importante, para 
conseguir mayores velocidades de elevacion de objetos, ya 
20 que la mayor distancia (D) entre palas facilita la entrada 
de los objetos en los alojamientos . 

Las palas del elevador son intercambiables para 
hacer posible la manipulacion de una variedad de objetos. 

25 Para ello, se dispone de una gula ranurada (2 5) , 
especialmente visible en la figura 6, fijada al 
transportador y dispuesta perpendicularmente al sentido de 
avance, la cual encaja con una contra-ranura (26) existente 
en la parte inferior de la pala, de modo que esta puede ser 

30 intercambiada por un simple desplazamiento lateral, 
dotandose dichas palas de unos medios de bloqueo que impidan 
cualquier movimiento accidental. 

Pasando ahora a la zona de transf erencia y seleccion 
35 de objetos, una vez efectuada la preselecci6n de los mismos 
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en el elevador, estos son transferidos a la estacion de 
seleccion, para determinar cufil de sus extremos 
longitudinales debe quedar en la parte superior y cual en la 
inferior, cuando se ha posicionado verticalmente. 

5 

Dicha transf erencia se realiza mediante un 
transportador (27) visible en su con junto en la figura 1, 
cuyas palas (28) intercambiables y sincronizadas con las 
palas (11) del elevador, empujan horizontalmente el objeto 

10 haciendolo avanzar linealmente en la misma disposition 
transversal en que el objeto es recibido del elevador, 
disponiendose en el espacio existente entre el elevador y la 
estacion de seleccion una placa ranurada (31) de 
transf erencia, que sostiene el objeto al tiempo que permite 

15 el cruce de las palas (11) del elevador. 

Dicha estaci6n de seleccion estcl constituida por una 
placa base (29) , que sostiene el objeto durante su avance 
lineal debido al empuje de las palas (2 8) del transportador 
20 de transf erencia (27) y unas barandillas (30) dispuestas 
convenientemente segun el criterio de seleccion que se 
adopte . 

Dependiendo de las caracterlsticas del objeto, la 
25 superficie de contacto de la placa base (29) con el objeto 
podrS estar dispuesta horizontalmente o presentar la 
inclinacion ascendente o descendente como para adecuar la 
altura de las palas de transf erencia (28) al criterio de 
seleccion* 

30 

Las palas de transf erencia (28) coinciden con las 
palas (11) del elevador en el punto de intersecci6n de 
ambas, presentando dichas palas de transf erencia (28) las 
correspondientes contra -ranur as que hacen posible dicha 
35 coincidencia. 
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En el ultimo tramo de la estacion de seleccion, la 
placa base (29) presenta una abertura central (17) de 
dimensiones suficientes para que el objeto no pueda 
sostenerse cayendo gste a la zona de posicionado. 

5 

De acuerdo con una variant e de real izac ion para los 
criterios de seleccion, dicha seleccion se produce mediante 
las diferencias geometricas que se presentan sus extremos 
longitudinales, tal como muestra la figura 7. En este caso 

10 las barandillas (30) situadas encima de la placa base (29) , 
est an dispuestas en forma de embudo respecto al sentido de 
avance del objeto, de modo que en el extremo anterior del 
embudo presenta una distancia (F) entre si, superior a la 
longitud total del objeto, y en el extremo posterior su 

15 distancia (G) se corresponde con la longitud (H) del cuerpo 
del objeto, o sea sin su dif erenciacion geometrica, de 
manera que cuando el objeto llega a esta zona del embudo, su 
dif erenciaci6n geometrica queda situada por encima de la 
barandilla correspondiente . 

20 

Al final del embudo formado por las barandillas de 
seleccion (30) , estas se prolongan hacia la abertura de la 
placa base en una disposicion paralela en sentido de avance, 
de modo que cuando el objeto llega a dicha abertura, cayendo 
25 por ella, es retenido moment aneamente en su extremo 
correspondiente a su dif erenciacion geometrica, por la 
barandilla situada debajo de la misma, con lo que el objeto 
cae por su extremo opuesto. 

30 Otro criterio de selecci6n, el mostrado en la figura 

8, consiste en dejar caer el objeto hacia la situacion 
longitudinal de su centro de gravedad. En este caso, las 
barandillas presentan la misma conf iguraci6n, primero en 
embudo y posteriormente en disposicion paralela, pero a 

35 diferencia del criterio de seleccion anterior, el centrado 
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del objeto se realiza abarcando toda su longitud, siendo las 
barandillas de altura suficiente como para abarcar los 
extremos longitudinales del objeto si este es irregular. 

5 En la abertura de la placa base (29) se dispone una 

varilla (32) alienada en el sentido de avance del objeto y 
situada en el eje de simetria de las barandillas, de modo 
que al situarse el objeto sobre dicha abertura queda 
suspendido por la varilla (32) , con lo que cualquier 
10 desplazamiento de su centro de gravedad respecto a su punto 
medio longitudinal coincidente con la varilla (32) , provoca 
la caxda de dicho objeto precisamente del lado donde se 
situa su centro de gravedad, 

15 Otro criterio de seleccion, el mostrado en la figura 

9, consiste en la identif icacion de marcas o signos graficos 
que pueden determinar una posicion concreta del objeto. En 
este caso, la disposicion de las barandillas es an&loga a la 
del criterio de seleccion por su centro de gravedad, 

20 prescindiendose de la varilla central (32) y disponiendose 
uno o varios sensores adecuados para identificar las 
diferencias que el objeto pueda presentar. 

Dichos sensores indican al panel de control de la 
25 maquina la posicion de seleccion, siendo activadas unas 
guias escamoteables (33). situadas bajo las barandillas, una 
a cada lado, en la zona de abertura de la placa base, de 
modo que uno de los extremos del objeto se situa sobre la 
guia escamoteable, activada en posici6n de seleccion, 
30 mientras que la gula del lado opuesto permanece retraida 
bajo la barandilla correspondiente . Dicha guia activada en 
posicion de selecci6n retiene momentaneamente el objeto de 
modo que este cae por su extremo opuesto. 

35 El accionamiento de dichas guias escamoteables (33) 
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puede ser cualquiera susceptible de provocar el movimiento 
descrito, por ejemplo mediante cilindros f luido-dinSmicos . 

A continuacion se situa la estacion de posicionado 
5 vertical, mostrada tambi^n en su con junto en la figura 1, de 
manera que debajo de la abertura de la placa base (29) se 
encuentran dos paredes inclinadas (34) estaticas, dispuestas 
paralelamente al sentido de avance del objeto que forman un 
con junto abierto cuya secci6n transversal en alzado 
10 determina un trapecio invertido con sus lados superior e 
inferior abiertos, Por el interior de dicho cohjunto avanzan 
linealmente unos empuj adores verticales (35) solidarios a un 
transportador (36) , que determina la trayectoria horizontal 
de dichos empuj adores . 

15 

La sincronizacion entre avance de los empuj adores 
(35) y el de las palas de transf erencia (28) , determina que 
cuando el objeto cae por la abertura de la placa base (29) 
se encuentre situado entre dos empuj adores cuyo grosor (I) , 

20 como se observa en la figura 10 , determina una distancia 
libre entre ejes (J) equivalente al ancho mSximo del objeto, 
haciendolo avanzar entre las paredes inclinadas, de modo que 
se determina un conducto trapezoidal de calda, que obliga al 
objeto a posicionarse verticalmente durante su avance. 

25 Dichas paredes inclinadas (34) pueden disponer de una aleta 
inferior vertical o de menor inclinacion (37) , como se 
observa en la figura 11, si el posicionado del objeto asi lo 
requiere , 

30 Cada uno de dichos empuj adores (35) est& const ituido 

por un brazo de f ijacion (38) , como se observa en la figura 
13, solidario al transportador, y una pieza vertical de 
empuje (39) unida a dicho brazo mediante uno o m&s perfiles 
verticales de inmovilizaci6n (40) , de modo que dicha pieza 

35 de empuje es facilmente extralble en un simple 
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desplazamiento vertical . 

La salida de los objetos ya posicionados se realiza 
mediante un transportador (41) , tambien visible globalmente 
5 en la figura 1 y con mayor detalle en las figuras 10, 11 y 
12 , pudiendo dichos objetos estar depositados directamente 
sobre dicho transportador o bien ser alojados en unos 
soportes individuales (42) , como por ejemplo en el caso de 
envases inestables . 

10 

En este caso los empuj adores (35) presentan en la 
parte inferior de sus lados anterior y posterior sendas 
hendiduras o rebajes (43) , equivalentes al grosor de pared 
(K) de los soportes individuales (42) de modo que dichos 

15 soportes individuales procedentes de un transportador 
general (44) quedan ubicados en el espacio (L) determinado 
por las hendiduras (43) de dos empuj adores (35) 
consecutivos, con lo que la distancia de su parte superior 
(J) equivalent e al ancho miximo del objeto, queda centrada 

20 con el alojamiento (45) del soporte individual. En 
consecuencia, el objeto posicionado verticalmente durante su 
caida queda directamente alojado en el soporte individual 
(42) cor re spondi ent e . 

25 Dichos empuj adores (35) presentan asimismo en su 

parte inferior una prolongacion en cuna (46) , figuras 12 y 
14, que provoca la separacion entre si de los soportes 
individuales (42) acumulados en el transportador general 
(44) , regulando su entrada en los espacios (L) determinados 

30 por las hendiduras (43) de los empuj adores (35) . 
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RBIVINDICACIONES 

l a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 
recipientes y artlculos alargados en general, del tipo de 
5 las que incorporan una tolva (1) en la que los objetos son 
vertidos de forma aleatoria, y en la que finalmente dichos 
objetos adoptan una disposicion vertical con la misma 
posicion preestablecida para todos ellos, caracterizada 
porque a la salida de dicha tolva (1) se establece un 
10 dosificador (5-10) hacia una placa de descarga (22) que 
desemboca en un el evador (6) provisto de una plural idad de 
palas (11) de borde libre ranurado, contando la citada 
placa de descarga (22) con un borde (23) asimismo ranurado, 
para cruce con las palas (11) , y desembocando dicho 
15 elevador (6) en una placa de transferencia (31) , tambi^n de 
borde ranurado, de acceso a un sector de transferencia y 
seleccion en el que participa una placa base (29) enmarcada 
por dos barandillas laterales (30), sobre la que se sittia 
un transportador (27) , situado por encima de la placa base 
20 (29) y dotado de palas ranuradas (28) similares a las del 
elevador (6) , placa (29) provista de una abertura central 
(17) para caida de los objetos con un criterio de seleccion 
posicional de los mismos, hacia una estacion de 
posicionamiento vertical cuyo inicio se situa bajo la 
25 abertura (17) de la placa base (29) , donde se establecen 
dos paredes inclinadas y estaticas (34) , dispuestas 
par ale lament e al sentido de avance del objeto, en cuyo seno 
avanza linealmente empujadores verticales (35) solidarios a 
un transportador (36) que determinan una trayectoria 
30 horizontal para dichos empujadores (35) que arrastran los 
objetos, independizados entre si, sobre un transportador 
inferior (41) sobre el que son depositados. 

2 a .- MSquina alimentadora-dispensadora de 
35 recipientes y artlculos alargados en general, segtin 
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reivindicacion l a , caracterizada porque el dosificador (5) 
esta formado por dos o mas palas (8) dispuestas radialmente 
sobre un eje (9) perpendicular al sentido de avarice del 
elevador, eje dotado de un movimiento giratorio, 
5 debidamente controlado. 

3 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 
recipientes y articulos alargados en general, segun 
reivindicacion l a , caracterizada porque el dosificador esta 
const ituido mediant e un eje (9) al que son solidarias dos 
palas radiales (8) unidas entre si por un sector cillndrico 
(10) que cierra la embocadura de salida de la tolva (1) , 
siendo dicho dosificador accionable, en un movimiento de 
vaiven debidamente controlado, para enfrentar y 
desenfrentar a la boca de salida de la tolva (1) el espacio 
comprendido entre sus dos palas (8) . 

4 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 
recipientes y articulos alargados en general, segCin 
reivindicacion l a y cualquiera de las reivindicaciones 2 a 
y 3% caracterizada porque sobre la placa de descarga (22) 
se sitlian dos paredes laterales (18) , a la vez que en el 
inicio del elevador (6) se establecen otras dos paredes 
laterales (16) sobre las que se apoyan sendas compuertas 
articulas (19) que gulan los objetos hacia el elevador de 
preseleccion (6) . 

5 a .- MSquina alimentadora-dispensadora de 
recipientes y articulos alargados en general, segutn 
30 reivindicaci6n l a , caracterizada porque el elevador (6) 
dispone de una zona de recepcion (13) donde los objetos se 
sittian en posicion transversal abatida respecto al sentido 
de avance en los espacios determinados por las palas (11) , 
de perfil rectilineo, dispuesto horizontalmente o con 
35 ligera inclinacion ascendente para facilitar la entrada de 
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los objetos, una zona de preseleccion (14) donde el 
transport ador adquiere una conf iguracion curvada en sentido 
vertical para provocar la caxda de los objetos mal 
colocados, y una zona terminal en la que su perfil es 
5 nuevamente recto y que se eleva hasta la estacion de 
transf erencia . 

6 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 
recipientes y articulos alargados en general, segun 
10 reivindicaci6n 5 a , caracterizada porque la distancia util 
entre las palas (11) / que pueden ser planas o de perfil 
triangular, es inferior a dos veces el ancho o grueso del 
objeto a seleccionar. 

15 7 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 

recipientes y artlculos alargados en general, segun 
reivindicaciones 5 a y 6 a , caracterizada porque las palas 
(11) del elevador (6) son intercambiables para hacer 
posible la manipulaci6n de diferentes tipos de objetos, a 

20 cuyo efecto existe una guia ranurada (25) fijada al 
transportador y dispuesta perpendicularmente al sentido de 
avance, que encaja en una contra- ranura (26) existente en 
el borde inferior de la pala. 

25 8 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 

recipientes y artlculos alargados en general, segtin 
reivindicacion l a , caracterizada porque las barandillas 
(30) de la estacion de transf erencia y seleccion de objetos 
estan dispuestas en forma de embudo respecto al sentido de 

30 avance del objeto presentando un distanciamiento maximo en 
su zona inicial y un distanciamiento minimo en su zona 
terminal, siendo el primero superior a la longitud total 
del objeto y el posterior correspondiente con la longitud 
del cuerpo de dicho objeto, es decir, si en su 

35 dif erenciacion geomStrica, de manera que cuando el objeto 
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llega al extremo mas estrecho del embudo su dif erenciacion 
geometrica queda situada encima de la barandilla 
correspondiente que lo hace caer por el extremo opuesto. 

5 9 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 

recipientes y articulos alargados en general, segun 
reivindicaci6n l a , caracterizada porque las barandillas 
(30) situadas encima de la placa base (29) estan dispuestas 
en forma de embudo respecto al sentido de avance del 

10 objeto, de mbdo que el extremo anterior del embudo presenta 
una anchura superior a la longitud total del objeto, y la 
anchura de salida es coincidente con la longitud total de 
dicho objeto, disponiendo la placa base (29) de una varilla 
(32) alienada en el sentido de avance del objeto y situada 

15 en el eje de simetria de las barandillas (30) , de modo que 
al situarse el objeto sobre dicha abertura (17) queda 
suspendido por la varilla (32) basculando por el desfase 
entre su centro de gravedad y dicha varilla (32) . 

20 10 a .~ Maquina alimentadora-dispensadora de 

recipientes y articulos alargados en general, segun 
reivindicacion 1* , caracterizada porque las barandillas 
(30) situadas encima de la placa base (29) est4n dispuestas 
en forma de embudo respecto al sentido de avance del 

25 objeto, siendo su distanciamiento inicial mayor que la 
longitud total del objeto, mientras que su distanciamiento 
a su salida es coincidente con dicha longitud total del 
objeto, incorporando el tramo de transf erencia uno o varios 
sensores adecuados para identificar las diferencias que el 

30 objeto pueda presentar y actuando dichos sensores sobre 
guias escamoteables (33) situadas bajo las barandillas 
(30) , una a cada lado, por encima de la abertura (17) de la 
placa base (2 9) , retrayendose la gula (33) correspondiente 
a la extremidad del objeto que debe adoptar def initivamente 

35 una posicion inferior. 
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11 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 
recipientes y articulos alargados en general, segun 
reivindicacion l a , caracterizada porque bajo la abertura 
(17) de la placa base (29) se situan dos paredes inclinadas 
5 y estaticas (34) , dispuestas paralelamente al sentido de 
avance del objeto, que forman un conducto abierto de caida 
hacia un transportador (41) , actuando en el citado conducto 
abierto una plural idad de empuj adores verticales (35) , a su 
vez solidarios a un transportador (36) , que determina una 
10 trayectoria horizontal para dichos empujador.es, que quedan 
distanciados entre si en un magnitud equivalente al ancho 
maximo del objeto. 

12 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 
15 recipientes y articulos alargados en general, segun 
reivindicaci6n ll a , caracterizada porque cada empujador 
(35) esta constituido por un brazo de fijacion (38) 
solidario al transportador (36) y una pieza vertical de 
empuje (39) unida a dicho brazo mediante uno o mas perfiles 
20 verticales de inmovilizacion (40) , de modo que dicha pieza 
de empuje es facilmente extraible por desplazamiento 
vertical . 

13 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 
25 recipientes y articulos alargados en general, segtin 
reivindicaciones ll a y 12 a , caracterizada porque los 
empuj adores (35) incorporan en la parte inferior de sus 
lados anterior y posterior sendas hendiduras o rebajes (43) 
para acoplamiento de los soportes individuales (42) . 

30 

14 a .- Maquina alimentadora-dispensadora de 
recipientes y articulos alargados en general, segtin 
reivindicaciones 11 a , 12 a y 13 a , caracterizada porque los 
empuj adores (35) presentan en su parte inferior una 
35 prolongacion en cuna (46) que provoca la separacion entre 
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sx de los mismos cuando estan acumulados en el 

transport ador general (44), regulando su entrada en los 

espacios determinados por las hendiduras (43) de los 
empuj adores (35) . 
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